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AUTOMATASY SISTEMASDE CONTROL

1. Control de una planta de llenado de depositos.

Descripcion del proceso:

Tres depdsitos de amacenamiento pueden ser vaciados a mano en cuaquier secuencia. El sstema de
llenado de tanques se conecta con @ boton Sl (dart) y se apaga con € botdén S2 (stop). Una vez
conectado activa unaluz (H3) indicadora de sstema en funcionamiento.

Los interruptores S3, S5 y S7 son los sensores que indican que los depdsitos estan llenos y los
interruptores 4, S6'y S8 son los sensores que indican que |os depdsitos estan vacios.

El dstema de control deberia funcionar de forma que solamente un tanque pueda ser llenado después
de que s sefidice un estado de vaciado. La accion de llenado continla hasta que @ sensor
correspondiente indica € llenado de este tanque. (Se establece un orden de prioridades, d tanque 1
tienelaprioridad mas dta, seguidodd 2y € 3).

S los sensores de llenado y vaciado se activan d mismo tiempo, se debe encender una indicacion de
fdlo en la bombilla H4. El fdlo se debe eiminar presonando € botdén de parada S2 (stop). Mientras
Se esté dando la condicion de fdlo, no se puede llenar ningin tanque.

Notas Los sensores de indicacion dan un 1 légico cuando € tanque este lleno o vecio

respectivamerte.
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Se pide:

1.- Grafect de Nive 1

2.- Grafcet de Nivel 2

3.- Tablade asignacion de variables

4.- Programacion en lenguge de contactos del Grafeet Redlizado

2. Dadaladguiente funcion de transferencia de un Sstema continuo:
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Discretizar esta funcion de transferencia (T=0.5) por los siguientes métodos:
a.- Aproximacion del operador derivada
b.- Integracion trapezoida
c.- Equivalenciatempord ante entrada escalon

3. Parad sgemadelafigurasguiente, cacular losvaores de K que hacen estable d sstema
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Cdcular € error en régimen permanente cuando K=1.

4. Paad ssemadelafiguracacular d regulador R(2) discreto més sencillo que cumplalas
sguientes especificaciones: Mp<20%, n<14 muestras €,<22%
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b.- Cdcular, s esposble, € regulador que ante entrada escal én unitario, respondiera con la
Secuenciade sdida
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