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Histograma

K Histograma

gris
® Coordenadas
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R Distribucién de Niveles de Gris en una imagen
<Funcién de densidad de probabilidad de niveles de

< Abscisas: rango posible de intensidades de gris

< Ordenadas: numero de pixeles para cada nivel de
gris
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Nivel de Ruido 5

K Nivel de ruido
® Variacion en el nivel de gris que sufre un pixel no
debida a la aportacién luminica de la escena
o .
Q N Tipos
< < Correlados: La variacion del nivel de gris depende
2 de la posicién espacial del pixel afectado
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Imagen sin ruido Imagen con ruido correlado
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N Tipos
<No correlados: La variacion del nivel de gris no
depende de la posicion espacial del pixel afectado
g M Gaussiano: La distribucién del ruido se asemeja a
2 una distribucién gaussiana de una determinada
5 media y varianza
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Nivel de Ruido

RTipos

<No correlados: La variacion del nivel de gris no
depende de la posicion espacial del pixel afectado
M Gaussiano

M Aleatorio: También llamado de sal y pimienta. El
namero de pixeles afectados y la intensidad del
mismo son variables aleatorias independientes
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Imagen sin ruido

Ruido Aleatorio
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Brillo

K Brillo

® Nivel de gris medio en una imagen
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Brillo 104

Brillo 56
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Contraste 11

K Contraste
R El contraste de una imagen define la variacion
del nivel de gris en los pixel de la misma
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Tabla de Contenidos 13
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R Respuesta en nivel de gris de la imagen ante
cambios bruscos en la iluminacién de la escena
captada.

Nivel A Nivel A

gris gris

ixel S
Glalolclc1™ Ehlclare] ™™
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Altanitidez frente abajanitidez

Caracteristicas de una lmagen Grupo de Tecnologia Industrial




Nitidez 15

RLa baja nitidez puede estar provocada por:

< Objetos fuera del rango de enfoque de la Optica

< Deficiencias del elemento sensor

< Efectos de algoritmos de tratamiento de imagenes
R La medicion de la nitidez es una tarea compleja,

pues depende de:
<= Los objetos presentes en la imagen
<= La presencia de ruido
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D.:derivada en la direccion de maximo cambio
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Nitidez: 11.97% Nitidez: 18.24%
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Tabla de Contenidos
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