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Conexion de sensores 0 captadores

m Sensores de proximidad
— Sensores que detectan si un objeto se halla 0 no en una determinada
posicion
— Tipos
= Interrupotores mecéanicos de posicion para determinar ejecuciéon de
movimientos.
— Microrruptores, finales de carrera, valvulas limitadoras,....
= Sensores de proximidad que funcionan eléctricamente y sin contacto
— Capacitivos, inductivos, épticos,....
— Ventajas de los sensores de proximidad sin contacto
= Deteccion precisa y automatica de posiciones geométricas
= Deteccion sin contacto de objetos y procesos
= Conmutacion rapida
= No desgate mecanico, nimero ilimitado de ciclos de conmutacion,
ambientes peligrosos
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= Aplicaciones
— Deteccion sin contacto
= Detectar si hay un objeto en una determinada posicion
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— Posiciconado de piezas
= Centros de mecanizado, cilindros neumaticos, ...
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— Conteo de piezas y secuencias de movimiento
= Cintas transportadoras, dispositivos de clasificacion
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— Medicién de velocidad de rotacion
= Engranajes, ....
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— Discriminacion de materiales
= Deteccion de material, para suministrar o clasificar material
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— Sentido de movimiento lineal o rotativo

= Sensores inductivos capaces de detectar el movimiento de un objeto en
un sentido y no en el opuesto.
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— Supervision de herramientas
= Verificacion de rotura de una broca

1

\Ihl

FFd r __//__,/".-'f_,.:- A T T
I F i e
Autdématas Programables 8

ISA-UMH © TDOC-2001




Grupode

Tecnologia Industrial
——

Conexion de sensores 0 captadores
P - =
— Supervision de niveles de llenado

= Sensores Opticos, capacitivos o ultrasénicos
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— Medicién de velocidad
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— Aplicacién para la proteccion de méaquinas contra contactos
peligrosos
= Prevencion de accidentes
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— Deteccion de la forma de un objeto

= Disposicién de varios detectores de proximidad dispuestos siguiendo un
contorno
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= Interruptores de posicion electromecénicos
— Se establece o se interrumpe un contacto eléctrico por medio de una
fuerza externa. Vida util 10 millones de ciclos.
— Tiempos de conmutacién entre 1y 10ms
— Cuando se utilizan interruptores electromecénicos para operaciones

de conteo, deben tenerse en cuenta los posibles rebotes de los
contactos.
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= Finales de carrera
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= Ejemplos de uso de interruptores electromecanicos
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= Sensores de proximidad magnéticos
— Sensores de proximidad Reed

= Reaccionan ante los campos magnéticos de imanes permanentes y de
electroimanes.
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m Sensores reed. Datos técnicos

Tension de conmustacion R2V. ZFrV DC o AC

Frecision de conmuiacion £ 11 mm

Foercia maxima de intarmpeicn 0w

iz intarferencis magmetica 16 mT

Wax, comiente de nptura 2A

Frecuercla mixima de conmutacion 300 Mz

Tiempn de conmutacitn £ 2ms

Conductancia 18

Wida bl del contacts

fcon clrcuito oa protezida) 5 « 10° ciclos d= conmutacion
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= Ejemplos de aplicacion
— Detectores de posicion de cilindros
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= Detectores de posicion de un cilindro
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m Detectores Inductivos.

— Se utilizan para detectar la proximidad de piezas metalicas en un
rango de distancias que va desde 1mm a unos 30 mm. Hasta 75mm

— Como interruptores final de carrera con ventajas con respecto a los
electromecanicos, tales como: ausencia de contacto con el objeto a
detectar, robustez mecénica, resistencia a ambientes agresivos a
altas temperaturas.
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m Detectores inductivos
— S6lo materiales metalicos
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m Detectores inductivos

— Factor de reduccién de la distancia de conmutacién en funcion de los
distintos tipos de materiales.

Material Factor de reduccion

Acero dulca 1.0

Miguel cromo 070 -0590

Latdn 0,35 - 0.50

Aluminio .35 - 0.50

Cobre 0.25 - 0.40
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m Detectores inductivos.

— Caracteristicas técnicas
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m Detectores inductivos
— Aplicaciones T
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= Aplicaciones
— Velocidad y sentido de rotacién
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= Aplicaciones
— Deteccion de la posicion final de la matriz de una prensa
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= Aplicaciones

— Dos sensores de proximidad inductivos detectan si la corredera se
halla en un extremo o en otro

Autématas Programables
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= Aplicaciones
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= Detectores Capacitivos

— Materiales metalicos o no en el rango de distancias que va desde
1mm a unos 30 mm.

— pero su sensibilidad se ve muy afectada por el tipo de material y por
el grado de humedad ambiental y del cuerpo a detectar.

— Las aplicaciones tipicas son, la deteccion de materiales no metalicos
como vidrio, cerdmica, plastico, madera, aceite, agua, cartén, papel,
etc.
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= Detectores capacitivos

— Depende de la distancia entre el medio y la superficie activa, las
dimensiones del medio y su constante dieléctrica

— Tipos de material

Grueso del material Distancia de conmutacidn | | pgbarial | Facior g redugsin
1.5 mm —_ Tidok las st 10
1 T
3.0 mm 0.2 men Agua 10
4.5 mm 1.0 mm Vidric oE_ 05 =
s
&0 mm 20 mm ._F:. i DALY
) Canin oA e
T.HEmm 2.3 mm
Maclara [deponda da ia himmssdad) Q2. 0y
8.0 mm 2.5 mm —
= - ALgile 01.03
10,5 mm 2.5 mm "
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m Detectores capacitivoS  ransian de hosioramisnto lipios 10... 30 DC
— Caracteristicas técnicas b b
Distansia namngl do conmolpeln tiplca 5., 20 mm
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m Detectores capacitivos
— Observaciones sobre la aplicacion
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Sensibilidad respecto a la humedad elevada

Detectar objetos a través de una pared no metdlica. Pared inferior a 4
mm y constante dieléctrica del material por lo menos 4 veces el de la
pared.

Por coste, deteccion de metales con inductivos y no capacitivos.
Objetos no metalicos, también posible utilizar épticos
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m Detectores capacitivos
— Observaciones sobre la aplicacion

Sensibilidad respecto a la humedad elevada

Detectar objetos a través de una pared no metdlica. Pared inferior a 4
mm y constante dieléctrica del material por lo menos 4 veces el de la

pared.

Por coste, deteccion de metales con inductivos y no capacitivos.
Objetos no metalicos, también posible utilizar épticos

Deteccion de objetos mate y negros

— Objetos de goma, cuero, plastico y otros materiales dificiles de detectar por

sensores Opticos y los ultrasénicos muy caros. CAPACITIVOS

Autématas Programables
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= Aplicaciones
— Deteccion de suelas de goma negras
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a)

= Aplicaciones
— Nivel de llenado de liquidos

= Sensor de proximidad capacitivo, encapsulado en plastico o en cristal de
cuarzo

= A través de un tubo de plastico o vidrio

b}
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= Aplicaciones
— Verificacion del contenido de paquetes
= Comprobacion del contenido de una caja a través del carton

42
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= Aplicaciones
— Supervisién del bobinado de cables e hilos eléctricos

= Capacitivo reacciona al cobre que contiene hilos o cables eléctricos de
didmetro pequefio - No inductivos o a distancia muy corta

Autématas Programables
ISA-UMH © TDOC-2001

22



