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Grupo de Grupo de 
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Sensores Sensores de proximidadde proximidad
–– Sensores Sensores que detectan si un objeto se halla o no en una determinada que detectan si un objeto se halla o no en una determinada 

posiciónposición
–– TiposTipos

nn Interrupotores Interrupotores mecánicos de posición para determinar ejecución de mecánicos de posición para determinar ejecución de 
movimientos.movimientos.

–– MicrorruptoresMicrorruptores, finales de carrera, válvulas limitadoras,...., finales de carrera, válvulas limitadoras,....
nn Sensores Sensores de proximidad que funcionan eléctricamente y sin contactode proximidad que funcionan eléctricamente y sin contacto

–– CapacitivosCapacitivos, inductivos, ópticos,...., inductivos, ópticos,....

–– Ventajas de los Ventajas de los sensores sensores de proximidad sin contactode proximidad sin contacto
nn Detección precisa y automática de posiciones geométricasDetección precisa y automática de posiciones geométricas
nn Detección sin contacto de objetos y procesosDetección sin contacto de objetos y procesos
nn Conmutación rápidaConmutación rápida
nn No No desgate desgate mecánico, número ilimitado de ciclos de conmutación, mecánico, número ilimitado de ciclos de conmutación, 

ambientes peligrososambientes peligrosos
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn AplicacionesAplicaciones
–– Detección sin contactoDetección sin contacto

nn Detectar si hay un objeto en una determinada posiciónDetectar si hay un objeto en una determinada posición
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Posiciconado Posiciconado de piezasde piezas
nn Centros de mecanizado, cilindros neumáticos, ...Centros de mecanizado, cilindros neumáticos, ...
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Conteo de piezas y secuencias de movimientoConteo de piezas y secuencias de movimiento
nn Cintas transportadoras, dispositivos de clasificaciónCintas transportadoras, dispositivos de clasificación
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Medición de velocidad de rotaciónMedición de velocidad de rotación
nn Engranajes, ....Engranajes, ....
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Discriminación de materialesDiscriminación de materiales
nn Detección de material, para suministrar o clasificar materialDetección de material, para suministrar o clasificar material
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Sentido de movimiento lineal o rotativoSentido de movimiento lineal o rotativo
nn Sensores Sensores inductivos capaces de detectar el movimiento de un objeto en inductivos capaces de detectar el movimiento de un objeto en 

un sentido y no en el opuesto.un sentido y no en el opuesto.
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Supervisión de herramientasSupervisión de herramientas
nn Verificación de rotura de una brocaVerificación de rotura de una broca



55

Autómatas ProgramablesAutómatas Programables
ISA-UMH © TDOC-2001

99

Grupo de Grupo de 
Tecnología IndustrialTecnología Industrial

Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Supervisión de niveles de llenadoSupervisión de niveles de llenado
nn Sensores Sensores ópticos, ópticos, capacitivos capacitivos o ultrasónicoso ultrasónicos
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–– Medición de velocidadMedición de velocidad



66

Autómatas ProgramablesAutómatas Programables
ISA-UMH © TDOC-2001

1111

Grupo de Grupo de 
Tecnología IndustrialTecnología Industrial

Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Aplicación para la protección de máquinas contra contactos Aplicación para la protección de máquinas contra contactos 
peligrosospeligrosos

nn Prevención de accidentesPrevención de accidentes
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

–– Detección de la forma de un objetoDetección de la forma de un objeto
nn Disposición de varios detectores de proximidad dispuestos siguieDisposición de varios detectores de proximidad dispuestos siguiendo un ndo un 

contornocontorno
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nn Interruptores de posición electromecánicosInterruptores de posición electromecánicos
–– Se establece o se interrumpe un contacto eléctrico por medio de Se establece o se interrumpe un contacto eléctrico por medio de una una 

fuerza externa. Vida útil 10 millones de ciclos.fuerza externa. Vida útil 10 millones de ciclos.
–– Tiempos de conmutación entre 1 y 10msTiempos de conmutación entre 1 y 10ms
–– Cuando se utilizan interruptores electromecánicos para operacionCuando se utilizan interruptores electromecánicos para operaciones es 

de conteo, deben tenerse en cuenta los posibles rebotes de los de conteo, deben tenerse en cuenta los posibles rebotes de los 
contactos.contactos.
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Conexión de Conexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Finales de carreraFinales de carrera
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Conexión de Conexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Finales de carreraFinales de carrera
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores
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nn Ejemplos de uso de interruptores electromecánicosEjemplos de uso de interruptores electromecánicos
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Conexión de Conexión de sensores sensores o captadores o captadores 

Alimentación externa o interna 24 VDCAlimentación externa o interna 24 VDC

Entrada I0.1Entrada I0.1
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

Alimentación Alimentación 
externa 24 VDCexterna 24 VDC

MasaMasa

Entrada I0.3Entrada I0.3
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Sensores Sensores de proximidad magnéticosde proximidad magnéticos
–– Sensores Sensores de proximidad de proximidad ReedReed

nn Reaccionan ante los campos magnéticos de imanes permanentes y deReaccionan ante los campos magnéticos de imanes permanentes y de
electroimanes.electroimanes.
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Sensores reedSensores reed. Datos técnicos. Datos técnicos
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Ejemplos de aplicaciónEjemplos de aplicación
–– Detectores de posición de cilindrosDetectores de posición de cilindros
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Detectores de posición de un cilindroDetectores de posición de un cilindro
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nn Detectores Inductivos. Detectores Inductivos. 

–– Se utilizan para detectar la proximidad de piezas metSe utilizan para detectar la proximidad de piezas metáálicas en un licas en un 
rango de distancias que va desde 1mm a unos 30 mm. Hasta 75mmrango de distancias que va desde 1mm a unos 30 mm. Hasta 75mm

–– Como interruptores final de carrera con ventajas con respecto a Como interruptores final de carrera con ventajas con respecto a los los 
electromecelectromecáánicos, tales como: ausencia de contacto con el objeto a nicos, tales como: ausencia de contacto con el objeto a 
detectar, robustez mecdetectar, robustez mecáánica, resistencia a ambientes agresivos a nica, resistencia a ambientes agresivos a 
altas temperaturas.altas temperaturas.
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Detectores inductivosDetectores inductivos
–– Sólo materiales metálicosSólo materiales metálicos
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Detectores inductivosDetectores inductivos
–– Factor de reducción de la distancia de conmutación en función deFactor de reducción de la distancia de conmutación en función de los los 

distintos tipos de materiales.distintos tipos de materiales.
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Detectores inductivos. Detectores inductivos. 
–– Características técnicasCaracterísticas técnicas



1515

Autómatas ProgramablesAutómatas Programables
ISA-UMH © TDOC-2001

2929

Grupo de Grupo de 
Tecnología IndustrialTecnología Industrial

Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

Alimentación externa o interna de 24 VDCAlimentación externa o interna de 24 VDC

MasaMasa

Entrada I0.4Entrada I0.4
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nn Detectores inductivosDetectores inductivos
–– AplicacionesAplicaciones

Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn AplicacionesAplicaciones
–– Velocidad y sentido de rotaciónVelocidad y sentido de rotación
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn AplicacionesAplicaciones
–– Detección de la posición final de la matriz de una prensaDetección de la posición final de la matriz de una prensa
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn AplicacionesAplicaciones
–– Dos Dos sensores sensores de proximidad inductivos detectan si la corredera se de proximidad inductivos detectan si la corredera se 

halla en un extremo o en otrohalla en un extremo o en otro
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn AplicacionesAplicaciones
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Detectores Detectores CapacitivosCapacitivos
–– Materiales metMateriales metáálicos o no en el rango de distancias que va desde licos o no en el rango de distancias que va desde 

1mm a unos 30 mm.1mm a unos 30 mm.
–– pero su sensibilidad se ve muy afectada por el tipo de material pero su sensibilidad se ve muy afectada por el tipo de material y por y por 

el grado de humedad ambiental y del cuerpo a detectar.el grado de humedad ambiental y del cuerpo a detectar.
–– Las aplicaciones tLas aplicaciones tíípicas son, la deteccipicas son, la deteccióón de materiales no metn de materiales no metáálicos licos 

como vidrio, cercomo vidrio, ceráámica, plmica, pláástico, madera, aceite, agua, cartstico, madera, aceite, agua, cartóón, papel, n, papel, 
etc. etc. 
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nn Detectores Detectores capacitivoscapacitivos
–– Depende de la distancia entre el medio y la superficie activa, lDepende de la distancia entre el medio y la superficie activa, las as 

dimensiones del medio y su constante dieléctricadimensiones del medio y su constante dieléctrica
–– Tipos de materialTipos de material

Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores



1919

Autómatas ProgramablesAutómatas Programables
ISA-UMH © TDOC-2001

3737

Grupo de Grupo de 
Tecnología IndustrialTecnología Industrial
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nn Detectores Detectores capacitivoscapacitivos
–– Características técnicasCaracterísticas técnicas
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Detectores Detectores capacitivoscapacitivos
–– Observaciones sobre la aplicaciónObservaciones sobre la aplicación

nn Sensibilidad respecto a la humedad elevadaSensibilidad respecto a la humedad elevada
nn Detectar objetos a través de una pared no metálica. Pared inferiDetectar objetos a través de una pared no metálica. Pared inferior a 4 or a 4 

mm y constante dieléctrica del material por lo menos 4 veces el mm y constante dieléctrica del material por lo menos 4 veces el de la de la 
pared.pared.

nn Por coste, detección de metales con inductivos y no Por coste, detección de metales con inductivos y no capacitivoscapacitivos..
nn Objetos no metálicos, también posible utilizar ópticosObjetos no metálicos, también posible utilizar ópticos
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn Detectores Detectores capacitivoscapacitivos
–– Observaciones sobre la aplicaciónObservaciones sobre la aplicación

nn Sensibilidad respecto a la humedad elevadaSensibilidad respecto a la humedad elevada
nn Detectar objetos a través de una pared no metálica. Pared inferiDetectar objetos a través de una pared no metálica. Pared inferior a 4 or a 4 

mm y constante dieléctrica del material por lo menos 4 veces el mm y constante dieléctrica del material por lo menos 4 veces el de la de la 
pared.pared.

nn Por coste, detección de metales con inductivos y no Por coste, detección de metales con inductivos y no capacitivoscapacitivos..
nn Objetos no metálicos, también posible utilizar ópticosObjetos no metálicos, también posible utilizar ópticos
nn Detección de objetos mate y negrosDetección de objetos mate y negros

–– Objetos de goma, cuero, plástico y otros materiales Objetos de goma, cuero, plástico y otros materiales dificiles dificiles de detectar por de detectar por 
sensores sensores ópticos y los ultrasónicos muy caros. CAPACITIVOSópticos y los ultrasónicos muy caros. CAPACITIVOS
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nn AplicacionesAplicaciones
–– Detección de suelas de goma negrasDetección de suelas de goma negras
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nn AplicacionesAplicaciones
–– Nivel de llenado de líquidosNivel de llenado de líquidos

nn Sensor Sensor de proximidad de proximidad capacitivocapacitivo, encapsulado en plástico o en cristal de , encapsulado en plástico o en cristal de 
cuarzocuarzo

nn A través de un tubo de plástico o vidrioA través de un tubo de plástico o vidrio
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nn AplicacionesAplicaciones
–– Verificación del contenido de paquetesVerificación del contenido de paquetes

nn Comprobación del contenido de una caja a través del cartónComprobación del contenido de una caja a través del cartón
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Conexión deConexión de sensoressensores o captadoreso captadores

nn AplicacionesAplicaciones
–– Supervisión del bobinado de cables e hilos eléctricosSupervisión del bobinado de cables e hilos eléctricos

nn Capacitivo Capacitivo reacciona al cobre que contiene hilos o cables eléctricos de reacciona al cobre que contiene hilos o cables eléctricos de 
diámetro pequeño diámetro pequeño àà No inductivos o a distancia muy cortaNo inductivos o a distancia muy corta


