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AutOmatas y Sistemas de Control - 1



=N .
((EAL  UNIVERSITAS DEPARTAMENTO DE INGENIERIA

/h Miguel Division de Ingenieria de Sistemas y Automatica
Herndndez
Ejercicios

Pararealizar estos gjercicios consultar: manual de utilizacion de STEP7 MICRO WIN.

Ejercicio 1 (Operaciones contactos y bobinas de salida)

Realizar un programa en el autdmata que controle la apertura de una puerta automatica.

Cuando se accione el pulsador de apertura de puerta, la puerta se abre (si no estaba
abierta) y cuando € vehiculo se encuentra en € interior del recinto y presiona el sensor
de paso la puerta se cierra.

Como se ve en las figuras las entradas y salidas que intervendran en € proceso de
control son :
ENTRADAS:
| 0.0 : Pulsador de apertura de puerta.
| 0.1 : Sensor de fin de carrera (puerta cerrada)
| 0.2 : Sensor de fin de carrera (puerta abierta)
| 0.3 : Sensor de paso de vehiculo.
SALIDAS:
Q 0.0 : Cerrar puerta
Q0.1 : Abrir puerta
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f Ejercicio 2 (Temporizador es) \

Utilizando temporizadores emular el funcionamiento del temporizador de impulso (SI)
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f Ejercicio 3 (Temporizadores) \

Realizar el programa de control que obtenga en la salida Q0.0 una sefial periddica de pe-
riodo 6 segundos.

Q00 |

Para cohseguir una sefial periddica se utilizan dos temporizadores con retardo a la co-
nexion TON, T37y T38.
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Ejercicio 4 (Temporizdores)
Automatizacion de una escalera mecanica

El control del motor de una escal era automatica consta de un interruptor de encendido y
apagado (ON/OFF), un sensor de temperatura para detectar sobrecalentamientos y una
célulafotoel éctrica ala entrada de la misma para detectar el paso de personas.

Se desea disefiar €l control de funcionamiento de la misma teniendo en cuenta que €
tiempo estimado en recorrer todo el trayecto es 5 seg.

Nota: Cada vez que detecte a una persona reiniciaré la temporizacién. Nadie a mitad
del recorrido.

Sefiales envueltas:

10.0 ON/OFF

10.1 Proteccion del motor (*1" funcionamiento correcto)
10.2 Fotocélula (Deteccion paso personas)

Q0.0 Accionael motor
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%Ejercicio 5 (Temporizadores)

Realizar en lenguaje esquema de contactos un programa de control que mediante el uso
de un solo temporizador(T37) active las salidas Q0.4 y Q0.7 una vez hayan transcurrido
10y 27 segundos respectivamente desde que se produjo la activacion de laentrada 10.2.
Mediante la entrada 10.3 se vuelve alas condiciones iniciales Q0.4 y Q0.7 desactivadas.

~

10.2
10 segundos
Q0.4 |« = >
Q07 | 27 segundos
10.3

)
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@ci cio 6 (Contadores)

Realizar el programa de control en lenguaje de contactos que gestione el siguiente par-
king de coches:

I Ol:l.\ |:|—|O.1
o

Q0.0 A

v 10 COCHES

El sistema debe supervisar e funcionamiento del parking:

Cuando llega un coche (fotocélula 10.0) y el parking esté libre, queremos que se
abrala barrera. A la salida no tenemos barrera. Cuando sale un coche simplemente sa-
bemos que ha salido(fotocélula 10.1).

En e parking caben 10 coches. Cuando e parking tenga menos de 10 coches
gueremos que esté encendidalaluz delibre. Cuando en el parking haya 10 coches que-
remos que esté encendida la luz de ocupado.

Ademés queremos que si el parking esta ocupado y llega un coche que no sele
abralabarrera.

Mediante la entrada 10.2 resetearemos el contador.

ENTRADA SALIDA Q02 & ocupano
001 Lisre

\
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