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Se dispone de la ecuacién discreta, que a continuacién se expone, la cual representa el modelo discreto
de un proceso de naturaleza digital.

y(k) =22y(k — 1) — 1,2y(k — 2) + 0,5u(k — 2) + 0,5u(k — 3)

Se pide:

1.

Obtener el modelo de estado del sistema dindmico propuesto en la forma canénica controlada reali-
zando el andlisis completo del sistema.

(3 puntos)

Diseniar un sistema de control por realimentacién de estado observado de forma que el sistema
dindmico tenga un comportamiento con oscilaciones muertas. (6 puntos)

Representar el diagrama de bloques del sistema de control propuesto. (1 punto)



