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Segm. 1: Conectar motor, negar sefiales

Tara arrancar el motor Se utilizan las operaciones 5 [(Set) ¥ B [(Reset)
lo gque garantiza la memorizacidn.

El motor arranca cuando se actiwva la wvariable #3witch On

{la zefial estd a "1") ¥ la variable "Modo automdtico™ estd desactivada

{la zefial estd a "0"). La consulta =i el estado de sefial es "07 se representa
con una "N™ detrds de la operacidn "U”, es decir, "UNT.

El motor se vuelve a parar cuando se activa la wariable #iwitch 0ff o cuando la
wariable #Failure esta a "0". #Failure

e3 una sefial Tactiwa a 07, que normalmente estd a 1" [cuando no hay ningun
fallo), ¥ gque, caso de registrarse un fallo, estd a "0". Agqul tawhién se logra 1
a funcionalidad deseada, consultando con "ON™ si la sefial #Failure estda a "07.

Nota: las wariables "locales del blogque™ sSe representan asi: #nombre; solo wvalen
para el blogque en el gque 3e han declarado. Las wariables globales "nomhre™ se

Direccion ([Peclaracion |Hombre Tipo Yalor inicial [Comentario l
0.0|in Juwitch On BOOL FALSE Conectar motor
0.1|in Juwitch 0ff BOOL FALSE Desconectar motor
0.Z(in Failure EOOL FAL3E Fallo del motor; conduce a una desconexidn
2.0|in Actual Jpeed INT 1] revoluciones reales del motor
4, 0f{out Engine On EOOL FAL3E Conexidn del motor
4, 1|out Freset_Gpeed Reached |BOOL FALSE Minero de rewoluciones alcanzado
in_out
a.0|stat Preset_Jpeed INT 1500 Minero de rewoluciones solicitado

fR -
Segm. 2 ¥Yigilar el nimero de revoluciones

na funcidn de comparacidn se encarga de wigilar las rewvoluciones del motor. Est
a funcidn comprueba 21 el mimero de rewoluciones real es mavor o igual cque el
mimero de rewoluciones tedrico. En tal caso, esta funcidn activa la wariable
#Preset_ipeed Reached.

Laz wariahlez a comparar Ze cargan en los registros interhos con la operacidn

de carga "L . La operacidn "»=I" compara después el contenido de los registraos
internos (afgqui: si es "mayor o igqual que™ en formato INTEGER)

arrojando un resultado de comparacidn binario. Ezte resultado ze asigna a la wvar
iahle #Preser 3peed Reached.

El nimero de rewoluciones reales del motor ez un parametro de entrada del

bloque [declaracidn "in™), va que ez un dato especifico del motor. También el
mmero de rewvoluciones tedricas ez un dato especifico del motor; peko Como o
ez un valor f£ijo, se puede guardar como valor estdtico en los datos del motor

escriben en comillas ¥ walen para todo el programa. (declaracidn "stat"). Estos walores se denominan "wariables locales estaticas™
1) #3witch_On L #hctual Speed
L} "Modo automérico™ L #Preset_lGpeed
3 #Engine_On x=I
u] #Switch ODEE = #Preset 3peed REeached
on #Failure
E #Engine_0On
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OB1
Datos
FB1 Mator de gasolina CALL "™Motor™
oB1 Switch Cm
Llamada Motor ﬁ D Switeh Off
E Failure
pez2 Aetual Spesd
Datos -
Motor diesel Enginzs Cn

., "Gasolina”

Preset Zpe=sd Reached 1=

T

Simbolo Direccion po de datc
1 |Arancar_WD E 1.4 BOOL
Segm. 4 : Conectar motor gasolina 2 |Arancar_MG E 1.0 BOOL
- 3 |Autornatico ON E 0.5 BOOL
Llamada del blocue de funcion FE 1 ("Motor™) con los datos de un motor de 4 Conectar ventilador MO A 56 BOOL
gasolina (bloque de datos "Gasolina™ DB 1). 5 |Conectar_ventilador MG A 52 BOOL
6 Datos_globales DE 3 DE 3
CALL "Hotor” , "Gasolina” 7 Debe_revol_alcanzado MDA 55 BOOL
gwitch_On :="Arrancar MG" 8 Debe_revol_alcanzado_MGA 51 BOOL
Jwitch O£ :="Parar MG" 9 Diesel DE 2 FE 1
Failure 1="Fallo MG" 10 Fallo DM E EOOL
beotual dpeed 1="Rewol_reales MG 11 |Fallo MG E BOOL
Engine_0n t="MG_ON™ 12 |Gasalina DB 1 FB 1
Preset_Speed_FReached:="Debe_revol_alcanzado_HNG™ 13 |Lampara roja A 41 BOOL
14 | Lampara verde A 4.0 BOOL
15 |Manual ON E 0.6 BOOL
16 |MD_ON A 5.4 BOOL
) 17 |MG_0ON A 5.0 BOOL
Segm. 5 : Conectar motor diesel 18 | Modo automatico A 42 BOOL
Llamada del blocue de funcidn FE 1 ("Motor™) con los datos de un motor diesel 19 |Mator FE 1 FB 1
iblogques de datos "diesel™ DB 2j. 20 |Parar_MD E 15 BOOL
21 |Parar_MG E 1.1 BOOL
CALL "Motor” , "Diesel” 22 |Prograrma principal OB 1 OB 1
switch On r="hyrancar MDT 23 Pulsador 1 E 0.1 BOOL
SI:IitCh_fo s ="Parar I'ID: 24  |Pulsador 2 E 0.2 BoOOL
Failurg . ="FElllD_DH" 25 Pulzador 3 E 0.3 BOOL
hcrual Speed :="Revol reales MD" 26 |Pulsador 4 E 0.4 | BOOL
Engine_Dn - ="HD_DH" 27 Retardo_descon_MD T 2 TIMER
Prezet._Speed Reached:="Debe_rewol alcanzado MD™ 28 |Retardo_descon MG T 1 |TIMER
- - - - - 29 |Revol_reales_tD hvy 4 INT
30 Revol_reales_MG M 2 INT
31 “entilador FC 1 FC 1
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Comentario
Arrancar el motor diesel
Arrancar motor de gasaling
para la funcidn de mermorizacidn (activar)
Camandao para conectar ventilador motor diese
Comando para conectar ventilador motor gaso
Blogue de datos globales
Indicadar mator diesel alcanza ndm. reval. ted
Indicador motor gasolina alcanza ndm. revol. t
Datos del motor diesel
Fallo del motor diesel
Fallo del motar de gasolina
Datos del motor de gasolina
Resultado de la consulta O
Resultado de la consulta ¥
para la funcidn de memarizacidn (desactivar)
Comando para arrancar el motor diesel
Camando para arrancar el motor de gasoling
Salida con memarizacidn
Control del motor
Parar motor diesel
Farar el motor de gasalina
Este blogue contiene el programa de usuario
para la consulta Y
para la consulta Y

[para la consulta O |

para la consulta O

Retardo para el ventilador del motor diesel
Retardo para el ventilador del motor de gasalir
Revoluciones reales del motor diesel
Revoluciones reales del motor de gasalina

Contral del ventilador



Direccion |Declaracidn |Hombre Tipo Yalor inicial |[Comentario
0.0lin Engine_0On BOOL Zefial para la conexicdn del motor
z2.0(in Timer_ Function TIMER Funcidn de temporizacidn utilizada para el retardo a la desconexidn
4.0(out Fan On EOOL Zefial para la conexidn del wentilador
in_out
Cemp

rﬁ‘.;.;n‘.“ : Control del wentilador

Con el pardmetro de entrada #Engine On se arranca la wariahle #Timer Function
mediante la instruccion 34 [Arrancar temporizador de retardo a la
desconexion). La #Timer Function con el tipo de datos TIMER

representa una funcidn de temporizacicn que recibe un operando de tiempo (p.
ej. T 1) al llamarse el 0OEl.

Para cada par de wentiladores se ha de elegir en cada llamada un operando de
tiempo discinto.

Antez de arrancar el temporizador Ze carga un retardo a la desconexidn
constante de 4 segqundos.

Tawbién pusde transferir este tiempo en forma de pardmetro de entrada con el
tipo de dartos 35TIME, de martera cue se pueda parametrizar un retardo distinto
para cada wventilador.

=-Rr NS L P N

L) #Engine On
L AET#43
34 #Tiner Function

i) #Tiner_ Function
= #Fan On

Simbolo
Arrancar_WD E 1.4
Arrancar_MG E 1.0
Automatico OM E 0.5

Conectar_ventilador_ MDA 5.6
Conectar_ventilador_ MG A 5.2
Datos_globales OE 3
Debe_revol_alcanzado_MD A 5.5
Debe_revol_alcanzado MG A 5.1

Diesgel DB 2
Fallo_Dhd E
Fallo_MG E
Gasolina DB 1
Lampara roja A 4.1
Lampara verde A 4.0
hanual 0N E 0.6
MD_OR A 5.4
MG_0ON A 5.0
hodo autamatico A 4.2
Iator FB 1
Parar_MD E 1.5
Farar_MG E 1.1
Pragrama principal OB 1
FPulsadaor 1 E 0.1
Pulsadar 2 E 0.2
Pulsadaor 3 E 0.3
Pulzadaor 4 E 0.4
Retardo_descon_MD T 2
Retardo_descon_MG T 1
Reval_reales_MD W4
Reval_reales_MG [
“antilador Fi 1
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BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
DB

BOOL
BOOL
FB

BOOL
BOOL
FB

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
FB

BOOL
BOOL
0B

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
TIMER
TIMER
INT

INT

FC

Direccidn po de datc

3

1

1

1

1

ara
ara

Comentario
Arrancar el maotor diesel
Arrancar motor de gasolina
para la funcién de memarizacion (activar)
Comando para conectar ventilador motor diese
Cormando para conectar ventilador motor gaso
Elogue de datos globales
Indicador motor diesel alcanza ndm. reval. ted
Indicador motor gasolina alcanza nam. reval. t
Datos del motor diesel
Fallo del motor diesel
Fallo del motor de gasolina
Datos del rmotar de gasolina
Resultado de la consulta O
Resultada de la consulta Y
para la funcién de memarizacion (desactivar)
Cornando para arrancar el motor diesel
Comando para arrancar el motar de gasolina
Salida con memorizacian
Cantrol del moator
Parar motor diesel
Parar el motor de gasolina
Este blogue contiene el programa de usuario
para la consulta ¥
3 congulta ¥
a consulta O |
para la consulta O
Retardo para el ventilador del motor diesel
Retardo para el ventilador del motor de gasolir
Revoluciones reales del motor diesel
Revaluciones reales del motor de gasaling
Control del ventilador

+ O



LLAMADA DESDE OB1

Segm. 6 : Control del wentilador para motor de gasolina

Llamada de la funcicn FC 1 para el motor de gasolina.

CALL "Ventilador™

Engine On (="MG_0ON"
Timer Function:="Retardo_descorn_HMG"
Fan_On :="Conectar_wentilador MG™

Segm. 7 : Control del wentilador para motor diesel

Llamada de la funcicn FC 1 para el motor diesel.

CALL "Ventilador™

Engine On ="MD_ON"
Timer Function:="Retardo_descon MD™
Fan On :="Conectar_wentilador MD"
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Mutiinstancia

En &l DB10 se integran los blogues de datos DBA
y DB2. Por ello es necesario declarar el FB1 en MULTIINSTANCIA
los datos locales estaticos del FE10.

Para ello se tiene que crear un
nuevo FB de orden superior (en
OB FEB10

CALL FB10. DBAO CALL FB1 (para motor gasolina) nuestro ejemplo, el FB10) y llamar
! CALL FB1 {para motor diesel) .
desde el mismo al FB1, que ha

FB1 permanecido invariable, como
:} jj- % "Motor” o810 "Instancia local". En cada llamada,
D @ Datos "motor gasolina™ el FB1 subordinado deposita sus
% Datos "motor diegsel"

cB1 1 datos en el bloque de datos DB10

“Motor" - del FB10 de orden superior, con lo

D @ cual no se tienen que asignar mas

DBs al FB1. Todos los FBs
acceden a un unico bloque de

Supongamos que su tarea de automatizacion requiere otros ~ datos (aqui, el DB10).
controles de motor, p.ej., para un motor que funciona con aceite
de colza, para un motor de hidrogeno, etc.

Procediendo de la misma forma que lo hemos hecho
hasta ahora, utilizariamos el FB1 asignandole un nuevo
DB por cada control adicional.
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Direccion [Declaracion |(Hombre Tipo Yalor inicial [Comentario
in
0.0fout Preset_%peed Reached EOQOL FALZE Awhos motores han alcanzado el mimero tedrico de rewoluciones
in_out
Z.0|ztat Petrol Engine "Motor”™ Primera instancia local del FE 1 "Motor™
10.0|stat Diezel Engine "Motor” Segqunda instancia local del FE 1 "Motor™
0.0 tenp PE_Preser dpeed Reached |BOOL 32 ha alcanzado el nimero de rewvoluciones tedrico (motor de gasolina)
0.1|temp DE_Preszet_3dpeed Feached |BOOL Mimero de rewoluciones tedrico alcansado (motor diesel)

: Conectar motor gasolina

La llamada del FE 1 "Motor™ en este sequento corresponde a la llamada del
geguento 4 del 0B 1, con la diferencia que para los datos de instancia no se
utiliza un blogque de datos propio. Los datos de instancia del FE 1 "Motor™ se
encuentran en el blogque de datos de instancia del blogue que efectia la llamada

Segm. 3 : Awbos motores han alcangado el numero tedrico de revoluciones

Las seflales "debe revol_alcanzado” de ambos motores Se coOnectan en Serie ¥ se

{agui el FB 10 o DE 10). conducen al parametro de salida #Preset_Speed Reached.
El mimero real de revoluciones del motor nmo proviene en este caso de una marca i) #PE_Preset Speed Reached
f?Per:ndD H;! ) o - Lobal. EL ai _ _ i) #DE_Preset Speed Heached
t ol o T - - -
sino de un da s e un blogue E atoz globa ireccionamiento es por _ #Preset Speed Reached
consiguiente: "Blocue de datos".Dato - -
Para la sefial "debe_revol_alcanzado™ se utiliza un bit de datos local ¥ 1 Arrancarsh;rghl:lo girem;if:in %%geLdauArrancarel moto(r:?jir::;tariu
temporal cue ge sigue combinando ldgicamente en el segmento 3. 2 Amancar MG E 1'0 BOOL Asrancar motor de gasalina
3 |Automético ON E 0.5 BOOL para la funcidn de memorizacidn (activar)
CALL #Petrol Engine 4 | Conectar_ventilador_MD | A& 56 BOOL Comando para conectar ventilador motor dies:
switch O g R G 5 | Conectar_ventilador_MG A 5.2 BOOL Comandao para conectar ventilador motor gaso
SW:!- Ch_orflf ::”Prranc;;; 6 Datos_globales DE 3 DB 3 Blogue de datos globales
w:!.t,c — T arar_. . 7 |Debe_revol_slcanzado_WD A 5.4 BOOL Indicador motor diesel alcanza ndm. revol. ted
Failure " =”Fallo_}IG " 8  Debe_revol_alcanzado_MGA 5.1 [BOOL Indicador motor gasolina alcanza ndm. reval. t
Aotual Speed :="Datos_globales".PE_ictual Speed 9 Diesal DE 2 FB 1 Datos del matar diesal
Engine_On +="MG_0nr 10 |Falla_DM E 16 BOOL  Fallo del mator diesel
Preset_Speed Reached:=#PE_Preset_Speed Reached 11 [Fallo_MG E 12 BOOL  Fallo del motor de gasalina
12 | Gasolina DE 1 FB 1 | Datos del motor de gasolina
13 |Lampara roja A 4.1 BOOL Resultado de la consulta O
Se 3. Conectar motor diesel 14  |Lampara verde A 4.0 BOOL Resultado de la consulta Y
gm. <3 15 |Manual ON E 06 BOOL para la funcidn de memorizacidn {desactivar)
En este segmento se llama a la segunda instancia local. 16 MD_ON A 5.4 BOOL Comando para arrancar el motor diesel
17 |MG_ON A 5.0 BOOL Comando para arrancar el motor de gasolina
Para este sequento rige lo mismo que para el segmento 1. 13 m”do automndtico JI:EI 41-2 EEIOOL1 galida‘cdonlmemor\zacio‘n
otor ontrol del motor
20 |Parar_MD E 1.5 BOOL Parar motor diesel
CALL #Diesel Engine 21 |Parar_MG E 1.1 |BOOL Parar el motor de gasolina
switch On t="Arrancar MD' 22 |Programa principal 0B 1 OB 1 |Este blogue contiene el programa de usuario
switch OEF i="Parar MD" 23 | Fulzador 1 E 0.1 BOOL para la consulta Y
. - e ti— 24 |Pulsador 2 E 0.2 BOOL para la consulta ¥
Fail :="Fallo DI
adiure e ate . 25 |Pulsador3 E 03 BOOL  |paralaconsulia O |
Actual Speed :="Datoz_globales".DE_Actual Speed 26 |Pulsadar 4 E 04 BOOL para 2 cansufia O
gngln:_gn 4 Reach dfj;;;—sN £ fpeed Reached 27 |Retardo_descan_MD T 2 |TMER Retardo para el ventilador del motor diesel
PRSRL_SpeRc _SeachedisplL_Sressl Speed feashe 28 |Retardo_descan_MG T 1 TIMER Retardo para el ventilador del motar de gasalir
H4 29 Revol_reales_MD MW 4 INT Revoluciones reales del motor diesel 7
[ \.) g ram a.C I O n eStrl 30 Revol_reales_MG R 2 INT Revoluciones reales del motor de gasolina
31 Wentilador FC 1 |FC 1 |Control del ventilador




Direccion |Peclaracion |Hombre Tipo VYalor inicial |Valor actual |Comentario
0.0|out Preset_Speed Reached BOOL FALSE w Aubos motores han alcanzado el mimero tedrico de rewvoluciones
Z.0|stat:in Petrol_Engine.Switch On BOOL FALSE FALSE Conectar motor
Z.1l|stat:in Petrol_Engine.Switch 0ff BOOL FALSE FALSE Desconectar motor
Z.2|stat:in Petrol Engine.Failure BOOL FALSE FALSE Fallo del motor; conduce a una desconexion
4.0(ztat:in Petrol Engine.ictual Speed INT 1} 0 revoluciones reales del motor
G.0(ztat:iout Petrol Engine.Engine On EOOL FALSE FALSE Conexidn del motor
G.l(statiout Petrol Engine.Preset Speed Reached |[EOOL FALSE FALSE Numero de rewoluciones alcanzado
g.0(stat Petrol Engine.Preset Speed INT 1500 1500 Numero de rewoluciones solicitado
10.0(stat:in Diesel Engine.3witch_On EOOL FALSE FALSE Conectar motor
10.1(stat:in Diesel Engine.3witch Off EOOL FALSE FALSE Desconectar motor
10.Z(stat:in Diesel Engine.Failure EOOL FALSE FALSE Fallo del motor; conduce a una desconexion
1Z.0(stat:in Diesel Engine.ictual Speed INT 0 0 revoluciones reales del motor
14.0(stat:out Diesel Engine.Engine 0On EOOL FALSE FALSE Conexidn del motor
14.1(stat:out Diesel Engine.Preset_Speed Reached |EOOL FALSE FALSE Mimero de rewoluciones alcanzado
l6.0(stat Diesel Engine.Preset_Speed INT 1500 1200 Muimero de rewoluciones solicitado
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Seqm. § : Ejemplo de multiinstancias

Ezte segmento sustituye los segmentoz 4 "Arrancar motor de gasolina™ v 5

"Encender motor diesel™. 3i desea comprobar la lagica de este segmento, horre
antes los segqmentozs 4 v 5.

El estado de sefial del parametro de salida "Debe alcanzado” se gquarda en el bit
de datoz "Debe_alcanzado™ del blogque de datozs global "Datos globales™.

CALL "Motores™ , "Motores datos™
Preset dpeed Reached:="Datos globales".Preset 3peed Reached

Direccion (Hombre Tipo Yalor inicial (Yalor actual |(Comentario
0.0(FPE_Actual Speed INT 0 Revoluciones reales del motor de gasolina
2.0|LE_Actual Speed INT 0 0 Fevoluciones reales del motor diesel
4.0({Freset_Speed Reached (EOOL FALSE FALSE

Auhos motores han alcanzado el numero tedrico de revoluciones
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