Uny,y,

6‘,%‘

i~

s Escuela Politécnica Superior de Elche
7]

>
&

Departamento de Ingenieria de Sistemas y Automatica

S
=

€7 Het“f&

AUTOMATAS Y SISTEMAS DE CONTROL
INGENIERIA INDUSTRIAL

Sistemas de Control
29 - noviembre - 2012

PROBLEMA 1

Dado un sistema continuo cuya funcién de transferencia en bucle abierto viene dada por la expresion:

3K(s+1)
(s2 4+ 1)(s2 + 2s)
Calcular mediante el método de Nyquist los valores de K que hacen estable el sistema en bucle cerrado.
(2.5 puntos)

G(s)H(s) =

PROBLEMA 2

Ordenar en relaciéon con el margen de sobreoscilacién My, intervalo de pico n,, e intervalo de establecimiento
ns los siguientes sistemas:

2
Gl(z) - z+0.5
4z
()= 2067013
2
G2 = 2067013
0.5
Ga(z) = 22 — 2242
0.8z
Gs(z) =

T 22-0.92+40.18

(2.5 puntos)
PROBLEMA 3

Dado un sistema discreto cuya funcion de transferencia en bucle abierto es

0.8(z + 1.1)
(z—0.6)(2—1)

se pide, disenar un regulador discreto mediante el método de asignacion de polos, de forma tal que se
proporcione al bucle cerrado:

G(z) =

= Un par de polos en z = 0.4 4+ 0.65
= Cancelacion, si procede, del efecto del cero
= Error en régimen permanente nulo ante entrada rampa

(2.5 puntos)



