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RESULTADOS

4.

a El lugar de las raices viene representado en la siguiente figura
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Donde se tienen tres polos (un polo doble en s=-1, y otro en s=-3). Se tienen tres asintotas cuyos
angulos son 60°, 180°y 300°.

b. Los puntos a partir de los cuales @ sistema se hace inestable son |os puntos de corte con € ge
imaginario. Paracacular estos puntos se puede hacer uso de la Regla N° 8 (Criterio de Routh)
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El corte con @ ge imaginario implicaraices Smétricas repecto del origen. Paraello se debera
producir una fila de ceros en latabla de Routh. Esto se producira cuando m=0, es decir K=10.66.
Laecuacion auxiliar indicae vaor de los polos paraeste vaor de K:



55 +(3+3K)=0

sendo s=+2.64j

c. El vaor de K que hace tener un polo en s=-4, se puede obtener tras aplicar € criterio de médulo:

I SN
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s=4
de estaforma se obtiene K=3.
d. S lagananciaen bucle abierto del sstema es 9, K=9, la constante de error de posicion seré:
K, =lim KG(s) =9
s®0
Sendo € error de posicion:

o = 1
PT1+K
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5. A patir del diagrama de médulos y dado que se conoce que € sistema tiene un cero y dos polos
de parte red negativa se puede extraer directamente @ diagrama de argumentos.
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b. Dado que la G(s) tiene dos polos'y un cero tendra como expresion:

K(L+T,s)
L+ Ts)(1+ Tss)

G(s) =



Siendo T1=1/4, T,=1/2 y T3=1/8. Para€ cdculo delagananciade sstema se puede determinar:
20logK =6.02

de donde se obtiene K=2

De esta forma se tiene como funcidn de transferencia:

G = 8(s+4)

(s+2)s+8)

c. El diagramade Nyquist resulta:
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Como s puede obsarvar tanto d Margen de Fase como d Margen de Ganancia son infinitos. El
gstemano se hace nuncainestable.



