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FORMULARIO EXAMEN 
 
1. Función de transferencia sistema de primer orden: 
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2. Función de transferencia sistema de segundo orden: 
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3. Comportamiento sistema de segundo orden subamortiguado (polos: djωσ ±− ): 
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4. Lugar de las raíces: 

Criterio del módulo:   
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Criterio del argumento:  ( ) ( )∑ ∑ =−−− πii psargzsarg  
 
 Asíntotas: 

  Número:   mn −  (num. polos – num. ceros) 

  Ángulos:   
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  Corte con el eje real:  
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 Punto de confluencia/dispersión: ∑ ∑
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5. Errores en régimen permanente: 
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