Visién por Computador (1782)
Grado Ingenieria Electrénica y Automdtica Industrial
Dpto. Ingenieria de Sistemas y Automdtica. Universidad Miguel Herndndez

http://umh1782.edu.umh.es

Requisitos: - Windows 7, Windows 10 - (64bits)
- Microsoft Visual Studio C++ 2017
- Libreria OpenCV4.5 instalada y configurada

Mas informacion en http://www.uco.es/investiga/grupos/ava/node/26

1) Instalar la libreria ARUCO:

ARUCO es una libreria OpenSource con licencia BSD desarrollada por el grupo AVA de la
Universidad de Cérdoba para la implementacion de aplicaciones de Realidad Aumentada
mediante la deteccion de marcadores codificados. Esta basada en la libraria OpenCV, por lo que
debemos tener esta libreria instalada en nuestro ordenador (Manual de instalacién de OpenCV)

Podemos descargar el codigo fuente de la libreria desde la web del proyecto ARUCO
(http://sourceforge.net/projects/aruco/). Para simplificar la instalacién, en el blog de la
asignatura (pestafia material/software) esta disponible una versiéon ya compilada para
Windows  (VisualC++2017-OpenCV4.5.5). Si tienes otra version de Windows
/Compilador/LibreriaOpenCV deberas compilarla de forma manual.

— Descargaremos las librerias ARUCO compilada (aruco3112-opencv455-vcl5.zip) desde
el blog de la asignatura (Apartado Material/Software).

— Descomprimiremos el contenido del fichero. Esta formado por cuatro carpetas:
o include: contiene las cabeceras de la libreria
o lib: contiene la libreria en formato estatico (versiéon normal y debug)
o bin: contiene aplicaciones en linea de comandos para testear la libreria y
gestionar marcadores.
o Sshare:

— Copiaremos el contenido en la carpeta ‘c:\opencv’
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2) Configurar el proyecto en VC++2017 con la libreria ARUCO (12 vez):

Seguiremos el mismo procedimiento visto en el tutorial para crear un proyecto en Visual
C++2015 con la libreria OpenCV4.5 utilizando Hojas de Propiedades. Podemos modificar las
hojas de propiedades ya creadas.

Se recomienda ver el tutorial disponible en el blog para crear las hojas de propiedades de un
proyecto en OpenCV:
http://umh1782.edu.umh.es/opencv4/

Vamos a describir la configuracion adicional:

Una vez creado el proyecto y cargadas las hojas de propiedades previas, la ventana del
programa nos muestra en el panel izquierdo el gestor de configuracién del proyecto
‘Administracion de Propiedades’.

En la ventana del gestor de configuracion (‘Administracion de Propiedades’) nos mostrara la
pagina creada con dos apartados (Debug/Release). En Visual C++ tenemos dos modos de
compilacion, cada uno de ellos con una configuracion independiente. Pulsando sobre la hoja de
propiedades con doble click la podemos editar.

Editaremos la opcién Vinculador -> Entrada -> Dependencias Adicionales, pulsando sobre la
flecha azul del lateral derecho nos muestra un menu con la opcion <Editar> que pulsaremos y
abrird una ventana de edicion. Afadiremos el listado de librerias Aruco tanto para la
configuracion Debug como Release.

Debug:
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